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WELD-TEC

SCHWEISS- UND SCHNEIDTECHNIK GMBH

LICHTBOGENSCHWEISSROBOTER
Arc Welding Robot

HANDLINGROBOTER
Handling Robot oo rosencre LA



Verkauf Weld-tec
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P-Punkt Arbeitsbereich
P-point Working Range




Arbeitsbereich des Roboters
Manipulator Working Range

P-Punkt Arbeitsbereich P-Punkt Arbeitsbereich
P-point Working Range P-point Working Range
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Handlmgrobater

Bauweise Structure

Vertikalknickarm Vertical articulated

Anzahl Achsen Number of Axes

6

Max. Nutzlast Max. Payload Capacity

6 kg

Wiederholgenauigkeit Pos. Repeatability

+0,08 mm (Hinweis 1 Note 1)

Antriebssystem Drive System

AC Servomotor

Antriebsleistung Drive Capacity

4832 W

Positionsriickmeldung Pos. Feedback

Absolute encoder

1. Achse 1st axis (Rotation) (Rotation)

+170° ( 50°) (Hinweis 2 Note 2)

2. Achse 2nd axis (Unterarm) (Lower arm)

-155° — +100° (Hinweis 3 Note 3)

3. Achse 3rd axis (Oberarm) (Upper arm)

-90° - +90°

Arbeitsbereich
Working Range

Handgelenk

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

+155° (+170°) (Hinweis 4 Note 4)

5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

-45° — +225° (Hinweis 5 Note 5)

Wrist

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist) +205° (+360°) (Hinweise 4+5 Notes 4+5)

3,40 rad/s (195°/s) (3,05 rad/s [175°/s] (Hinweis 2 Note 2)
3,49 rad/s (200°/s)
3,49 rad/s (200°/s)

7,50 rad/s (430°/s)

1. Achse 1st axis (Rotation) (Rotation)

2. Achse 2nd axis (Unterarm) (Lower arm)

3. Achse 3rd axis (Oberarm) (Upper arm)

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)
5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending) 7,50 rad/s (430°/s)
6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist) 11,00 rad/s (630°/s)
4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing) 10,5 Nm
5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending) 10,5 Nm

(
(
6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist) 5,9Nm
(
(
(

Geschwindigkeit
Maximum Speed

Handgelenk
Wrist

Zulassiges Moment
Allowable Moment

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing) 0,28 kgm?

Handgelenk
Wrist Allowable Load

Zuldssiges
Tragheitsmoment 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending) 0,28 kgm?
Moment of Inertia

Zulassige Belastung

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist) 0,06 kgm?
6,37 m? x 340°

Arbeitsbereich Working range

Umgebungstemperatur Ambient Conditions 0°C-45°C

20% — 80% RH (Keine Kondensation No Condensation)
Gewicht Mass (weight) 278 kg

20 kg (Hinweis 6 Note 6)

Luftfeuchtigkeit Ambient Operating Humidity

Nutzlast Oberarm Upper Arm Payload Capacity

Montageart Installation Type Boden, Wand oder Decke Floor, wall or ceiling

WeiB White (Munsell notation 10GY 9/1)

Farbe Paint Color
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