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Kreisbearbeitung @ < 10 mm mit hochster Genauigkeit
Machining circles @ =< 10 mm with high accuracy

Perfekter Kreis
Perfect circle

Roboterbahn  Perfekter Kreis
Trajectory  Perfect circle

Roboterbahn
Trajectory

Geschwindigkeit
Speed

Konventionelle Maschine 200 cm/min

Conventional machine

Arbeitsbereich des Roboters
Manipulator Working Range

D . Fiir SchweiBanwendungen bei Bodenmontage
* For welding applications when floor-mounted

@4_ - Fiir alle anderen Félle

" For all other cases

WELD-TEC Schweiss- und Schneidtechnik GmbH
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FD-A20

Bauweise Structure Vertikalk m Vertical articulated
e Anzahl Achsen Number of Axes 6

Max. Nutzlast Max. Payload Capacity 20 kg

Wiederholgenauigkeit Pos. Repeatability + 0,07 mm (Hinweis 1 Note 1)

: Antriebssystem Drive System AC Servomotor

Antriebsleistung Drive Capacity 7900 W

Positionsriickmeldung Pos. Feedback Absolute encoder
1. Achse 1st axis (Rotation) (Rotation)

2. Achse 2nd axis (Unterarm) (Lower arm) -70° - +60°
3. Achse 3rd axis (Oberarm) (Upper arm) -140° - +240° (Hinweis 2 Note 2)

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

Arbeitsbereich
Working Range

Handgelenk

Wrist 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

-50° - +230°
6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)
1. Achse 1st axis (Rotation) (Rotation) 3,40 rad/s (195°/s)
3,32rad/s (190°/s)
3,14 rad/s (180°/s)
6,98 rad/s (400°/s)
6,98 rad/s (400°/s)

10,5 rad/s (600°/s)

2. Achse 2nd axis (Unterarm) (Lower arm)
3. Achse 3rd axis (Oberarm) (Upper arm)
4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)

Geschwindigkeit
Maximum Speed

Handgelenk

Wrist 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)
6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)
Zulssiges 4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing)
Moment

Allowable

Moment 6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)

5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)

4. Achse 4th axis (Schwingen) (Swing) 1,09 kgm?

1,09 kgm?

Handgelenk
Wrist Allowable Load

Zulassiges
Tragheitsmoment 5. Achse 5th axis (Biegen) (Bending)
Moment of Inertia

Zulassige Belastung

6. Achse 6th axis (Verdrehen) (Twist)
Arbeitsbereich Working range 3,32 m?x 340° (P-Poi
Luftfeuchtigkeit Ambient Operating Humidity 20% - 80% RH (No Condensation)
355 kg

t)
Nutzlast Oberarm Upper Arm Payload Capacity 20 kg (Hinweis 3 Note 3)

Montageart Installation Type Boden-/Uberkopfmontage Floor-/Ceiling-mounted
Farbe Paint Color WeiB White (Munsell notation 10GY 9/1)
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cutting .
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